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n 汽车的制动性：

n指汽车强制降低车速以至停车，或在下坡时能保持一定
速度行驶的能力。 

n一、汽车制动性的评价指标 

n评价汽车制动性的指标：制动效能（制动距离）

n                      制动效能的恒定性

n                      制动时汽车的方向稳定性 

n二、制动距离：

n制动距离：

n   是汽车从制动生效到汽车完全停住时所走的距离。 



在线开放课程• 制动力P值的极限值为：

•              P = G
• 汽车在部分滑动部分滚动的情况下附着力最大。

• 制动平衡方程式为 ：-P = RW + RR + RI
•         P + RR + RI = 0  （忽略空气阻力）

n1.制动平衡方程式
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2.制动距离 

• 制动距离：

nn 停停车车时时V2=0V2=0：：
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一、概述

（一）行车视距的种类

  1、行车视距的定义 

   为了行车安全，驾驶人员应能随时看到汽车前面

相当远的一段路程，一旦发现前方路面上有障碍物或
迎面来车，能及时采取措施，避免相撞，这一必须的
最短距离称为行车视距。

   视距与视线：

  在直线段视距与视线的长是一致的，但在曲线段，

视线是直的，而视距是汽车在道路曲线上走过的距离
，视距比视线长。
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      行车视距可分为停车视距、会车视距、错车视

距和超车视距四种类型。

     ①停车视距

      是指驾驶员发现前方有障碍物到汽车在障碍物

前安全停止所需的最短距离。
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②会车视距：

     在同一车道上两对向汽车相遇，从相互发现

至同时采取制动措施双双安全停止所需的最短
距离。
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③错车视距：
      在没有明确划分车道线的双车道道路上，

两对向行驶汽车相遇，发现后采取减速避让
措施，安全错车所需的最短距离。



在线开放课程

④超车视距：

    在双车道公路上，后车超越前车，从开始驶离原车

道起，至可见逆行车并能超车后安全驶回原车道所需
的最短距离。
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    以上四种行车视距中，前三种为对向行驶，第四

种为同向行驶。

    第四种超车视距所需要的距离最长。前三种行车

视距中会车视距最长，且为停车视距的两倍。
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（二）行车视距的作用

   1、保持行车安全。

   2、提高平均行驶速度，提高通行能力

（三）各级道路对视距的要求

    1. 停车视距是最基本的要求，各级公路都应保证停

车视距。

    2.高速公路和一级公路只需保证停车视距；其它各级

公路应满足会车视距的要求，其不小于停车视距的两倍。

   3.对向行驶的双车道公路，根据需要，应结合地形设

置保证具有超车视距的路段。
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   1、在平曲线的暗弯处（处于挖方路段的弯道与内

侧有障碍物的弯道），包括具有中央分隔带公路弯
道外侧超车车道上的视距；

  2、在纵断面的凸形竖曲线处；

  3、在高速公路及城市道路跨线桥、门式交通标志

及广告宣传牌等，如果它们正好处在凹形竖曲线上

方，可能会影响驾驶员的视线。

  4、在夜间行车时，若凹形竖曲线半径过小，前灯

照射距离近，影响行车速度和安全。

  5、交叉口相交处。

（四）道路上可能存在视距不良的地段
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（一）目高和物高的规定

   计算视距首先得明确“目高”和“物高”。

   “目高”是指驾驶人员眼睛距地面的高度，规定以车

体较低的小客车为标准，据实测采用1.2m。

   “物高”：考虑安全和经济方面因素，再考虑汽车底

盘离地的最小高度，它的变化在0.14m到0.20m之间，故

规定物高为0.10m。

二、视距计算
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（二）停车视距
          停车视距可分解为反应距离和制动距离两
部分。

1、反应距离：
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2、制动距离
    制动距离是指汽车从制动生效到汽车完全停住，这段

时间所走的距离。
    决定汽车制动距离的主要因素是：最大制动减速度

即附着力，制动起始速度。附着力越大、起始速度越低
，制动距离越短。
  （1）汽车制动力
    最大的P值取决于轮胎与路面之间的附着力 
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  （2）制动距离

                  

制动距离为： 

当制动到汽车停止时 
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计算停车视距所采用：
    φ是：能充分保证行车安全的数值，一般按路面在潮湿

状态下的φ值计算。
     行驶速度V是：设计速度为（120～80）km/h采用设计

速度的85％、（60～40）km/h采用设计速度的90％、(30～
20)km/h采用原设计速度。

设计车速（Km/h） 120 100 80 60 40 30 20

停车视距(m) 210 160 110 75 40 30 20
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理想的全超车过程：  

（三）超车视距
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（一）视距的保证 
    纵断面视距的保证：

    在规定竖曲线的最小半径时已经作了考虑。只要采用

的竖曲线半径满足规范中最小竖曲线半径的要求，就可
保证竖曲线上视距的要求。

   平面暗弯处视距的保证：

u若是因曲线内侧及中间带设置护栏及其它人工构造物
等而不能保证视距时，可采取加宽中间带、加宽路肩或
将构造物后移等措施予以处理；

u若阻挡视线的是树木、房屋等，应通过清除保证。

u若阻挡视线的是挖方边坡，则应按所需净距绘制包络
线开挖视距台保证。

三、行车视距的保证
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   1、视距曲线
    AB是行车轨迹线，从汽车行驶轨迹线上的不同
位置（图中的1、2、3、…各点）引出一系列视线
（图中的1-1’、1-2’、3-3’…），它们的弧长都等

于视距S，与这些线相切的曲线（包络线）称为视
距曲线。
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2、障碍物清除范围

   在视距曲线与轨迹线之间的空间范围，是应保证通

视的区域，在这个区域内如有障碍物则要予以清除。
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    横净距：在弯道各点的横断面上，汽车轨迹线与视距曲

线之间的距离。 

    最大横净距用公式计算（包括不设缓和曲线的横净距计

算与设缓和曲线的横净距计算 ）
     应用：普通障碍物用计算的h值与障碍物到行车线的距

离比较，可判断是否能保证视距并确定清除的大致范围。

     障碍物或岩土边坡可用图解法确定不同断面的清除范

围。        

（三）横净距及其计算



在线开放课程

小结

• 1.汽车的制动性

• 2.视距的类型

• 3.各级道路对视距的要求

• 4.视距的计算


