
网络精品课程

自动控制原理

串联滞后校正

主讲 ：郑海青

控制系统的校正与设计
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无源滞后网络
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基本原理：

利用滞后网络的高频幅值衰减特性，

使已校正系统截止频率下降，从而

使系统获得足够的相角裕度。

◼牺牲了系统的快速性来

提高系统的相对稳定性
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应用滞后校正的场合：

➢1.对系统响应速度要求不高，对噪声

抑制要求较高的场合；

➢2.未校正系统已经具备满意的动态性能，

稳态精度不能满足要求，保持动态性能不变。
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滞后校正具有如下特点：

(1) 从对数幅频曲线看，校正后的截止频

率比校正前的提前，因此，系统的快速性

降低，提高了系统的相对稳定性。
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(2) 为了保证校正装置的滞后相角不影

响系统的相位裕量，其最大滞后相角

应避免出现在校正后的截止频率 附

近。因此，校正网络的两个转折频率

和 均应设置在远离截止频率的

低频段。
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(3) 校正后系统的幅频特性曲线在高

频段衰减大，可以提高系统抗高频

干扰能力。
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步骤：

1. 根据ess，确定K ；

2. 根据K，确定确定待校正系统的

c、g 、h(dB)；

3. 根据相角裕度g 要求，选择已校正

系统的截止频率c；
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4. 确定滞后网络参数 b 和 T 。

5. 验算已校正系统的相角裕度和幅值裕度。
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